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前言

恭喜您！选择 VIBREX 在线监测系统，便是选择了一种可靠
的方法为您的机器保驾护航，防止其意外失灵。VIBREX 对
机器最重要的状态参数进行监测，一旦测量值处于临界范围
内，立即发出警报。 

VIBREX 系统的出色之处在于：
- 简便的安装与启动
- 模块化结构带来的灵活性
- 最远达到 500 米的信号区间
- 警报关停功能
- 用于处理模拟信号的 4-20mA 接口
- 选装：用于信号分析的 mV 输出端

安装
VIBREX 已经过预先配置，因此仅须安装主机和接收器。

启动
仅须设置测量范围和警报边界值，便可启动，如有必要，还
须设置警告边界值。 

模块化
模块化的结构能够实现对机器振动和滚动轴承信号分开（双
信道）进行测量，或者利用同一个接收器通过单信道对其进
行测量。   

较大的信号区间
在接收器中集成了“Linedrive”（线驱动）放大器，从而
能够实现最远达 500 米的无损失信号传输。

电平输出端 (4-20 mA)
信号可作为电平直接接收，或者在过程控制系统 (PLS) 中显
示并分析。 

警报关停功能
发出警报时，VIBREX 通过过程控制系统使机器断开，或者
通过信号传感器向操作人员发出警报。 

mV 输出端（选装）
为了进行信号分析或者对接收器进行功能检测，可为仪器配
备附加的输出端。

外部保护装置（选装）
为了能在易爆环境中使用，接收器可配备外部保护装置和外
防护栏。

前言
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安全提示

按规定使用
VIBREX 是一种用于对以固定转速和在负荷不变的条件下作
业的机器进行连续监测的仪器。

而如果机器运行的平稳性和轴承荷载易受剧烈变化的负荷或
转速调节的影响，则不适合使用 VIBREX 对此类机器进行
监测。 

对于因不按规定使用所产生的损害，PRÜFTECHNIK 
公司不承担任何责任。

安全性
仅允许在受接地保护的机器(VDE  0100)上安装和运行。 

仅允许由经过培训的人员实施安装、启动、操作和保养。 

仅允许在壳体关闭的情况下运行设备。

仅允许使用原装备件与原装配件。

如未经生产商同意改动设备，则生产商所承担的所有法律责
任均失效。

根据经验，本说明书中所述的警告与警报边界值设置方法适
用于绝大多数机器。但个别情况下可能还需要其他设置值，
但对于其正确性我们不承担任何责任。

符号

小心！安装或错误操作时可能会发生危险。可能会损害
设备。

提示：安装与操作技巧

小心！

提示
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VIBREX 是什么？

VIBREX 是一种紧凑型双信道振动测量系统，用于对旋转机
器的运行状态进行连续监测。模块化的系统结构能够轻松
实现度身定制般的匹配度。VIBREX 将机器的振动强度(ISO 
10816-3)和“滚动轴承的状态”作为状态特征值，选择性
地在一个或两个测量位置上进行监测。应用范围包括标准机
器、传动机构与低速运行机器。   

测量与分析模块可组合在一起，且能够应用在单信道或双信
道运行中。除了上面画出的利用接收器对滚动轴承/振动进
行组合式监测外，通过将传动机构、低速运行机器和其他‘
特种机器’等模块进行特殊匹配，几乎可为每个监测任务量
身打造专用的解决方案（参见自第 44 页起）。

描述

轴承模块 振动模块

电网

或 24 VDC

2 x 模拟输出端 
(4 - 20 mA)

2 x 警报/警告灯 + 
OK 继电器
（过程控制系统/PLS）

（传感器 2）

利用接收器对滚动轴承/振动进
行的组合式监测（单信道运行）

传感器1
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功能

VIBREX 对测量到的机器信号进行处理，并将其与所设置的
警告和警报边界值进行比较。如果超出了边界值，则模块上
的 LED 警报灯或警告灯亮起。而无论是否超出边界值，继
电器都将该信息传输至机器控制装置 (PLC) 或激活信号传感
器。只有当信号电平在所设置的延时内超出边界值时，继电
器才会做出反应。

对于每个插槽而言，VIBREX 均具有模拟输出端 (4-20 mA)
，通过该模拟输出端能够从外部测量并分析信号电平。 

自监测功能可识别接收器短路或信号区间内断路。这些故障
将通过模块上的 LED 灯‘short’（短路）和‘open’（
断路）显示，并通过 OK 继电器输出（参见第 9、11 和 24 
页）。电流供给装置失灵时，OK 继电器落下，并将该故障
传输至过程控制系统。 

VIBREX 或者直接连接在电网上 (115V/230V)，或者由直流
电源 (24V) 供电。LED 灯‘Power’（电源）亮起则表示仪
器接通了电源电压。

功能

~

230 V AC
115 V AC
24 V DC

PLS/过程控制系统
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振动监测
为了实现振动监测，可在四个旋转开关上进行如下监测参数
设置： 

测量范围终值
在最上部的旋转开关上设置测量范围终值。该值等于模拟电
流输出端 (4-20 mA) 上的 20-mA 电平。

例：    
测量范围终值 = 50 mm/s 
则：		 20 mA  = 50 mm/s 

		4 mA  = 0 mm/s

电流随测量值增大而线性上升，从而易于计算中间值（参见
第 28 页上所举的例子）。 

警报/警告
在中间的两个旋转开关（‘警报’、‘警告’）上，按测量
范围终值百分比设置警报与警告边界值。 

这两个边界值均可相应逐次增减 10%。 
  

100% 警报边界值 = 测量范围终值
100% 警告边界值 = 测量范围终值

功能

短路 

断路

电源电压接通 

测量范围终值

警报&
警告边界值

延时
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  用于自监测/警告的 OK 继电器 
例如短路、断路和电流中断等警告通过 OK 继电器输
出。该继电器由此实现双重功能。如您仅希望将 OK 继
电器用于监测 VIBREX 功能是否准备就绪，则须将警告
边界值设置为高于警报边界值。因此，OK 继电器在发
出警告时不再触发，而只在发生故障时触发。   

延时
最下部的旋转开关 (‘Delay Time') 显示的是在继电器触点
触发前，警告/警报状态须持续的时间。由此防止例如在接
通机器时出现的瞬间信号峰值触发警告或警报。

LED‘警报’与‘警告’显示与所设置的延时是相互独立
的，在约 1-2 秒后便已作出反应。

快速断开模块
振动模块 VIB 5.755 IS 与 VIB 5.755 GS 具有较短时间的延
时 (50 - 500 ms)。

定制版
如需对具有特殊运行特性的机器进行振动监测，可定制其
频率与测量范围经专门匹配的模块（参见自第 46 页起）。
应用举例
• 低速运转机器；转速：> 60 rpm
• 传动机构
• 精制机
• 振动搅拌机

VIBREX 主机‘ICP’（订购编号VIB 5.753 ICP）仅设计用
于与 ICP 加速度接收器同时使用。  


提示
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滚动轴承监测
滚动轴承模块对可表明轴承状态特征的高频冲击脉冲进行
分析。 

警报值可在上部的两个旋转开关上设置，其范围在 20 至 
79 dBsv 之间。该值等于模拟电流输出端 (4-20 mA) 上的 
20-mA 电平。

例：    
警报值 = 50 dBsv
则：	 20 mA	 ->	50 dBsv

4 mA	 ->	 0 dBsv

中间值可根据第 34 页上的公式确定。

警告值取决于所设置的警报值，比警报值低 15 dBsv。 

延时
最下部的旋转开关 (‘Delay Time（延时）') 显示的是在相
应继电器触点接通前，警告/警报状态须持续的时间。由此
防止例如在接通机器时出现的瞬间信号峰值触发警告或警
报。

LED‘警报’与‘警告’显示与所设置的延时是相互独立
的，在约 1-2 秒后便已作出反应。

功能

警报值

延时

短路 

断路

电源电压接通 


提示
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  用于自监测/警告的 OK 继电器 
例如短路、断路和电流中断等警告通过 OK 继电器输
出。该继电器由此实现双重功能。如您仅希望将 OK 继
电器用于监测 VIBREX 功能是否准备就绪，则须断开模
块背面的滑线电桥（模块结构，见第 38 页）。则 OK 
继电器在发出警告时不再触发，而只在发生故障时触
发。 

滑线电桥

功能

轴承模块，背面


提示
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供货范围与组装

标准系列*发货包裹经完全组装后发出。在定制系列发货包
（参见附件中的一览表，第 44 页）中，除 VIBREX 主机外
还附有各模块，在安装前须如下对这些模块进行组装：

• 取下 VIBREX 主机上的透明壳盖。

• 从包装中取出模块，小心插入主机中。

请注意，插入时不可弯曲或损坏触针。 

哪个插槽适合于哪个相应的模块，这取决于测量点的数
量（1 或 2）与运行方式。详情请参见第 44 页上的发货
包裹图示。

适用于： 
在一个测量点上利用一个模块实施监测： 
选择左侧模块插槽。

在一个测量点上实施组合式监测： 
滚动轴承 = 左侧模块，振动 = 右侧模块

在两个测量点上实施组合式监测： 
振动 = 左侧模块，滚动轴承 = 右侧模块 

* VIB 5.761 I ...* VIB 5.766 I

小心！

** ‘单一’或‘组合式’振动/滚动轴
承监测。

供货范围与组装

230 V ok 1 Alarm 1 ok 2 Alarm 2

Sensor 1 Sensor 2115 V

0 
V

PA 24
VD

C

A
-O

ut
1

A
-O

ut
2

左侧模块插槽 右侧模块插槽

230 V ok 1 Alarm 1 ok 2 Alarm 2

Sensor 1 Sensor 2115 V

0 
V

PA 24
VD

C

A
-O

ut
1

A
-O

ut
2
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• 用螺栓将模块拧紧，插入第二个模块或控模块。

• 重新将壳盖盖在主机上。

VIBREX 带有mV输出端
在将定制系列模块装入主机之前，请先检查主板上的 mV 输
出端接口。配送状态下，振动模块的mV输出端处于连接状
态，即蓝色插拔连接器连接在插头‘VIB’上。 

如 您 需 将 模 块 组 装 用 于 实 施 滚 动 轴 承 监 测 ，
则 请 将 插 拔 连 接 器 连 接 在 插 头 ‘ S I M ’ 上 。 

VIB VIB

SIM SIM
左侧模块

SIM：滚动轴承
VIB：振动

mV 输出端
（TNC 插座）

右侧模块
SIM：滚动轴承
VIB：振动

供货范围与组装

mV 输出端接口 

信号分析 mV 输出端可作为选装
件订购 (VIB 5.790)
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安装

VIBREX 仅允许在符合VDE 0100 接地保护的机器上安
装与运行。

安装地点
将 VIBRE 主机安装在稳固且无振动的墙壁上，或者直接安
装在机器壳体上。在将其安装在机器上时，如果振动强度 
vrms > 10mm/s  (10Hz - 1 kHz)，则应使用合适的减振器，
例如在安装套件 (VIB 5.751 SET) 中便包含这些减振器。  

电缆长度
对于带有‘电流线驱动’放大器（例如 VIB 6.122R）的振
动加速度接收器来说，应注意有关电缆长度与型号的以下
限制：

电缆长度，	
  滚动轴承	 < 3 m	 3 m ...300 m	
  振动1	 < 50 m	 50 m ...500 m	

电缆型号	 RG 58 	 三轴 
(VIB 90008-x)²	 (VIB 90080-x)²

对于组合式单信道滚动轴承振动监测 (VIB 5.765) 而
言，适用‘滚动轴承’下的数据。

对于 ICP 接收器而言，可能的最大电缆长度取决于以下参
数：

- 传感器所能检测到的最大频率
- 最小 ICP 电流
- 传感器电缆的工作容量
- 最大信号振幅

安装

小心！

1: 	 振动速度与加速度
² -x:电缆长度，单位：米


提示
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A. VIBREX 主机
1. 请借助于第 42 页上的尺寸图标记出四个钻孔。

2. 钻出这四个安装孔。
- 墙壁安装：直径 6 mm，膨胀螺栓尺寸 6，螺栓尺寸 4-5

。
- 机器：切割减振器螺纹 M4，并将减振器用螺栓旋紧。

3. 将透明壳盖从 VIBREX 主机上取下。

4. 将壳体固定在墙壁上或者固定在机器壳体上。

墙壁安装

膨胀螺栓
尺寸 6

螺栓
尺寸 4-5

安装在机器上

16 mm 15 mm 10 mm

M 4 

4 mm

M 4 

VIBREX

机器壳体

减振器

减振器规格
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B1.接收器
0. 选择正确的测量位置：

i. 滚动轴承监测：接收器安装在轴承的负载区域中。

安装

i.

iii.

ii.

ii. 	振动监测：接收器径向水平安装或安装在主振动方向
上。

iii.	滚动轴承/振动监测，单信道：接收器径向水平或小于
45°角安装（参见 i.）。

1. 请按照在以下一览表中所示安装接收器。

有关接收器安装的更多信息请参见相应的使用说明书。
提示



V
IBREX 01.2009

17

带螺纹基座 M8 的工业接收器
安装：用螺栓旋拧固定
订购编号： VIB 6.122R1  / VIB 6.127²

带螺纹基座 UNC 5/16 的工业接收器
安装：   用螺旋旋拧固定		
订购编号： VIB 6.132R  / VIB 6.137

PRÜFTECHNIK 生产的加速度接收器

带粘贴基座的工业接收器
安装：粘贴固定
订购编号： VIB 6.102R1  / VIB 6.107²

安装

> 5 mm

（选装）

>35 mm

VIB 6.10x 安装说明

选择测量位置	 安装面	 （选装：钻孔 涂抹粘贴剂	 接收器 
使变平整，使变粗糙	 对于固定销)	 （接收器 & 压紧 & 

& 清洁油脂		 机器)	 旋入

>30 mm

3.6 mm

标准接收器 
1 转速 > 120 rpm。
² 转速 < 120 rpm。

>35 mm

 VIB 6.12x / VIB 6.13x 安装说明

选择测量位置	 预先钻孔	 钻孔	  90°沉头	 螺纹	 安装
切割 & 

清除切屑

>14 mm

深度计
3.5 mm 6.8 mm

3 
m

m 10-20Nm
90°

M8 
UNC5/16
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3.在负载区域内进行测量
负载区域通常位于轴承壳体的下
半部分。所承载的机器部件的重
力作用于此处（a 图）。但在某
些传动装置中，该重力作用在轴
承壳体的上部（例如带齿轮传动
的通风机）。在 b 图中，发动机
A 侧被拉向通风机轴，而 B 侧
被向下压。A 侧发动机轴承的负
载区域因此位于轴承盖的上半部
分，而 B 侧轴承的负载区域则在
下半部分中。

4.寻找最强信号
可利用手持式测量装置（例如
VIBROTIP）找到负载区域中信
号最强的位置。

安装

60˚�

60
˚�

a

b

B2.安装提示（滚动轴承监测）
如需在滚动轴承监测过程中确保良好的信号传输，在安装接
收器时应注意以下规定。

1.选择短且直接的信号区间

2.在信号区间上仅有一处材料过渡
高频冲击脉冲会在材料过渡处以及
信号区间弯曲处减振。
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C1.连接同轴电缆
0. 取下模块下方的保护罩。

1. 引导电缆从接收器穿过合适的螺栓连接进入壳体中。在
此过程中，请注意将接线端子对应分配给模块插槽。
传感器 1 = 左侧模块插槽
传感器 2 = 右侧模块插槽

在组合式的滚动轴承/振动监测（单信道）中，接收器
连接在端子‘传感器 1’上。  

ok 1 Alarm 1 ok 2 Alarm 2230 V

Sensor 1 Sensor 2115 V

0 
V

PA 24
VD

C

A
-O

ut
1

A
-O

ut
2

 ‘传感器 2’‘传感器 1’

2. 取下电缆绝缘层，将芯线终端套筒夹在信号与屏蔽导体
上。

3. 将电缆连接在端子对‘传感器 1’以及‘传感器 2’上。

为此请用合适的螺丝起子将端子压紧在白色的端子杆
上，并推动芯线直至其在相应的端子内止动。
从端子下方的符号中可得知应将信号和屏蔽导体连接在
哪个端子上。

230 V ok 1 Alarm 1 ok 2 Alarm 2

Sensor 1 Sensor 2115 V

0 
V

PA 24
VD

C

A
-O

ut
1

A
-O

ut
2

屏蔽信号


提示
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C2.连接双绞线电缆（ICP 接收器）
对于 ICP 接收器在 VIBREX 主机上的连接，须注意以下限
制：

- ICP 接收器仅允许连接在 ICP 接收器专用 VIBREX 主机
（订购编号：VIB 5.753 ICP）上。该主机仅可用 ICP 接
收器专用 VIBREX 振动模块驱动（订购编号：VIB 5.755
ICP）。

- 仅允许连接以下规格的 ICP 接收器：
电源： 	 2 - 10 mA DC
传递系数： 	 100 mV/g

0. 取下模块下方的保护罩。

1. 引导电缆从接收器穿过合适的螺栓连接进入壳体中（参
见第 19 页）。

2. 取下电缆绝缘层，将芯线终端套筒夹在两个信号导体 (+
/ -) 与屏蔽导体上。

3. 将电缆连接在端子对‘传感器 1’以及‘传感器 2’上。

为此请用合适的螺丝起子将端子压紧在白色的端子杆
上，并推动芯线直至其在相应的端子内止动。

信号正极 (+) 导体 -> 信号端子
信号负极 (-) 导体&屏蔽芯线	 -> 屏蔽端子

230 V ok 1 Alarm 1 ok 2 Alarm 2

Sensor 1 Sensor 2115 V

0 
V

PA 24
VD

C

A
-O

ut
1

A
-O

ut
2

护套，
负极 (-)正极 (+)
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C3.连接三轴电缆
1. 三轴电缆的外护套在接收器侧是绝缘的（不接地！），

在 VIBREX 侧接地 - 即连接在接地汇流排上。

2. 取下模块下方的保护罩。

3. 引导内导体穿过螺栓连接进入壳体中（参见第 19 页）。

4. 将信号导体与内护套连接在传感器端子上（参见第 19
页）。

5. 将接地汇流排连接在端子 PA （机器电位，参见第 39
页）上。

6. 将已导入接地导线的螺栓严密密封 (IP 65)。

安装

ok 1 Alarm 1 ok 2 Alarm 2230 V

Sensor 2115 V

0 
V

PA 24
V

D
C

A
-O

ut
1

A
-O

ut
2

三轴电缆

外护套 
在接收器侧绝缘！

接地汇流排

外护套在VIBREX侧接
地！

端子 PA
（机器电位）

传感器移交点 VIB 6.770/13 为
三轴电缆的安装提供了另一种可
能。有关细节请参见第 22 页。 
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C3.1 与三轴电缆和传感器移交点 VIB 6.770/13 的连接

概览

如果无法绝缘安装传感器移交位置，则须使三轴电缆的
外护套在移交位置一侧可靠地绝缘。

ok 1 Alarm 1 ok 2 Alarm 2230 V

Sensor 2115 V

0 
V

PA 24
V

D
C

A
-O

ut
1

A
-O

ut
2

传感器移交位置 VIB 6.770/13 绝缘安装

三轴电缆

外护套在VIBREX侧接
地！

端子 PA
（机器电位）

接地汇流排


提示
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将三轴电缆连接在 
传感器移交点 VIB 6.770/13 上

1. 打开移交位置上的壳体。

2. 取下螺栓，并引导三轴电缆从中穿过。

3. 在螺栓中铺上外护套。

4. 将绝缘层从信号导体和内护套上取下。

5. 将信号导体连接在白色芯线上，并将内护套连接在蓝色
芯线上。

为安全起见，请测量 TNC 插头上信号插座与移交位置
上两个接口之间的电阻。电阻几乎为零的电阻连接在信
号导线上。  

6. 关闭移交位置上的壳体，并重新拧紧螺栓。

为实现无干扰信号传输，传感器移交位置须电绝缘安
装。

信号（白色） 护套（蓝色）

在螺栓中铺上外护套

连接到 VIBREX 的三轴电缆

传感器电缆（同轴，RG 58
）TNC插座

安装


提示


提示
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230 V ok 1 Alarm 1 ok 2 Alarm 2

Sensor 1 Sensor 2115 V

0 
V

PA 24
VD

C

A
-O

ut
1

A
-O

ut
2

D. 警报&故障/警告继电器输出端
OK 继电器不仅会在发生故障（断路、短路、电流中断）时
作出反应，在超出所设置的警告边界值时也会作出反应。当
故障排除且机器重新在正常范围内运行时，继电器在约 3-4 
秒后返回初始位置。 

信号电平超出所设置的警报边界值时，警报继电器接通。信
号重新降至警报边界值以下时，继电器在约 3-4 秒后返回
初始位置。 

连接信号导线时请注意， 
- OK 继电器在故障/发出警告时落下 (NC)，且
- 警报继电器在发出警报时接通 (NO).

OK 继电器上的信号传感器
在端子 C  与 NC 上进行连接。在警告状态下，或在发
生故障时，OK 继电器落下，NC 闭合：灯亮/喇叭响
起。

警报继电器上的信号传感器
在端子 C 与 NO 上进行连接。

警报接线端子（‘Alarm1’（警报1） = 左侧模块） 
与故障/警告接线端子（‘OK1’ = 左侧模块）  

正常状态

OK 继电器

警报继电器

故障/警告

警报正常状态

NC
C

NO

NC
C

NO

C
NO

NC
C

NO

NC

设置 OK 继电器仅用于自监测：
参见第 9 页和第 11 页。

NCCNO

NC:‘常关’
NO:‘常开’

安装


提示
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230 V ok 1 Alarm 1 ok 2 Alarm 2

Sensor 1 Sensor 2115 V

0 
V

PA 24
VD

C

A
-O

ut
1

A
-O

ut
2

安装

E. 模拟电流输出端 (4-20 mA)
左侧模块：在 0V  和 A-Out1 上进行连接。 
右侧模块：在 0V  和 A-Out2 上进行连接。
有用信号获取电阻：0 至 500 欧姆。  

从内部为这两个输出端持续供电。端子 24VDC 仅设
计用于为 VIBREX 单元供电（见下页）！决不允许为 
4-20mA 分析单元连接外部电源！

断路：电平降至 0 mA。

滚动轴承：如需将电平换算成 dBsv 值，请使用第 36 
页上的公式。

将 VIBREX 置于机器电位 (PA)上，以免电流通过导线
回流。

机器电位
模拟输出端
(A-Out1, A-Out2)

小心！


提示
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230 V ok 1 Alarm 1 ok 2 Alarm 2

Sensor 1 Sensor 2115 V

0 
V

PA 24
VD

C

A
-O

ut
1

A
-O

ut
2

电源接口 直流电源

G. 最终检验
最后检查各接口，重新将防护罩放回模块下方。

230 V ok 1 Alarm 1 ok 2 Alarm 2

Sensor 1 Sensor 2115 V

0 
V

PA 24
VD

C

A
-O

ut
1

A
-O

ut
2

1	 2	 3	 4	 5	 6

F. 电流供给
电源接口 230 V：电源电缆连接在端子 1 和 6 上；端子 3 
和 4 短路。 

电源接口 115 V：电源电缆连接在端子 3 和 4 上；端子 1 和 
2 以及 5 和 6 短路。 

直流电源 (24 VDC)：将电源连接在 24VDC 和 0V 上。
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振动监测 
如需监测机器运行是否平稳，请按照 ISO 10816-3 标准设
置警报与警告边界值： 

ISO 10816-3:通过测量非旋转部件对机器振动进行分析

该标准第 3 部分适用于功率大于 15 kW、转速在 120 至 15000 rpm 之间的
机器。

振动速度边界值

轴向、径向、成对角线抽吸
P > 15 kW

振
动
速
度
 (RMS)

(10 - 1000 Hz r > 600
 rpm)

(2 - 1000 Hz r > 120
 rpm)

基座

机器型号

组

刚性 软性 刚性 软性 刚性 软性 刚性 软性

中型机器 
15 kW<P<300 kW

大型机器 
300 kW<P<50 MW

直接传动 中间轴/ 
齿轮传动

发动机
160<H<315 mm

发动机
315 mm < H 

第 4 组 第 3 组 第 2 组 第 1 组

B

C

D 振动造成机器损害

允许短时间运行

允许无限长时间运行

符合新启用 
的机器

A

D

C

B

A

mm/s 
0.71

1.4

2.3

2.8

3.5

4.5

7.1

11

设置
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A. 设置振动模块
举例说明如何设置振动模块：

空白位置处在测量范围终值‘50’和‘10’之间。不
允许将旋转开关设置在该位置上。

ICP接收器振动模块 (VIB 5.755 ICP) 仅允许利用 ICP 接
收器驱动，其传递系数为100 mV/g。否则，模块设置
便是错误的。

测量范围终值
1. 在最上部的旋转开关上设置测量范围终值。该值对应模

拟输出端上的 20 mA 电平。测量范围终值应稍高于所选
择的警报值，从而能够尽可能精确地设置该值。

例：
待设置警告值 = 7 mm/s
=> 测量范围终值 = 10 mm/s

模拟输出端上的XmA信号电平因此对应振动速度值Y
mm/s：

(XmA-4mA)/(20mA-4mA)* 终值mm/s = Y mm/s

例：信号电平 = 9mA；终值 = 10 mm/s
测量值 = (9-4)/(20-4)*10mm/s = 3 mm/s

1.

2.

3.

小心！

‘空’
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通过参考测量，也可在标准机器
中对其实际状态进行检测。

警报与警告边界值
2. 设置旋转开关‘警报’以及‘警告’上的警报与警告

值，该值与测量范围终值 (10mm/s) 成正比。

例如：待设置警报值 =7 mm/s
=> 警报 = 70%
待设置警告值 = 3 mm/s
=> 警告 = 30%

如您仅希望将 OK 继电器用于监测 VIBREX 功能是否准
备就绪，则须将警告边界值设置为高于警报边界值。因
此，OK 继电器在发出警告时不再触发，而只在发生故
障时触发。   

3. 在旋转开关‘Delay Time（延时）’上设置警报/警告输
出延时。该延时应长于机器的加速时间。

4. 最后将设置值记录在测量报告（附件模板）上并放入壳
体中。

B. 传动机构与低速运行机器
首先须进行参考测量作为警报与警告值设置的基础。为此
可使用合适的测量设备（VIBROTIP & 屏形绝缘件，第 35
页），或者通过手动匹配确定参考值。从中估计机器的实际
状态，借助于第 27 页上的一览表确定警报与警告边界值。

在接下来的例子中将描述，如何利用旋转开关与LED‘警
报’在模块上进行手动匹配。LED 显示与所设置的延时是相
互独立的，在约 1-2 秒后便已作出反应。


提示
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参考测量
1. 接通机器，将VIBREX连接在电源上。

如无故障信息，则只有绿色 LED‘Power（电源）’亮
起（故障：参见第 37 页）。 

2. 将警报值设为 1mm/s（参见章节 A）：

a. 测量范围终值 = 10 mm/s
b. ‘ALARM’（警报） = 10%

这种情况下，LED ‘ALARM’（警报）灯应亮起。
3. 逐 步 将 旋 转 开 关 ‘ A L A R M ’ 向 上 旋 转 ， 直 至

LED‘ALARM’灯重新熄灭。

在每次调整后稍等一段时间，以便系统响应（约 1-2 s。

4. 如果LED‘ALARM’（警报）灯在达到 100% 时还始终
亮着，则在下一更大测量范围内重复这一步骤。

该方法的精确度取决于测量值的范围。

测量值处在范围……   解

50 mm/s	 ...	100 mm/s		 10 mm/s

20 mm/s	 ...	 50 mm/s		 5 mm/s

10 mm/s	 ...	 20 mm/s		 2 mm/s

0 mm/s	 ...	 10 mm/s		 1 mm/s

5. 多次重复进行参考测量，从而减少测量值不断波动所带
来的影响。亦请在不同的运行状态（负荷条件下、体积
电流条件下；均恒定）下进行测量。

6. 将从一系列测量中获得的参考值记录在测量报告（参见
附件）上，然后放入VIBREX壳体中。


提示
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滚动轴承监测
借助于冲击脉冲法监测滚动轴承的运行状态。在该方法
中，两个特性值 - 最小值和最大值 - 表示轴承的状态特
性。VIBREX监测最大值，该值表明轴承的损害情况。  

在设置警告值前，首先须确定轴承的‘实际状态’。相应最
大值可通过合适的测量仪器（例如 VIBROTIP，第 35 页）
进行测量，或者通过直接在模块上进行参考测量而确定。在
此过程中，尝试通过借助于 LED‘警报’灯设置警报值而限
定信号电平。LED 显示与所设置的延时是相互独立的，在约 
1-2 秒后便已作出反应。

参考测量
1. 接通机器，将VIBREX连接在电源上。如无故障信息，则

只有绿色 LED‘Power（电源）’亮起（故障：参见第
37 页）。

2. 将警报值设为 50 dBsv。
a. 上部旋转开关设置为‘50’
b. 中间的旋转开关设置为‘0’

3a.LED‘ALARM’（警报）灯亮起： 
所求值大于 50 dBsv。逐步提高设置，直至 LED 熄灭。 

3a.LED‘ALARM’（警报）灯不亮：
所求值小于 50 dBsv。逐步降低警报值，直至 LED 灯亮
起。

在每次调整后稍等一段时间，以便系统响应。LED 灯亮
起/熄灭是的设置值即对应所求的参考值。

4. 重复参考测量，从而减少测量值不断波动所带来的影
响。亦请在不同的运行状态（负荷条件下、体积电流条
件下；均恒定）下进行测量。

5. 将参考值记录在测量报告（附件）上，然后放入壳体
中。


提示
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设置滚动轴承模块
1. 在最上部的两个旋转开关上设置警报值。警告值取决于

警报值，比警报值低 15 dBsv。

在断点‘40’和‘50’以及‘70’和‘20’之间分别
有 2 个空位置。不允许将旋转开关设置在这些位置上。

进行了参考测量的情况下：
如果是新轴承或者轴承状态可被评估为‘良好’，则警
报值应比测量到的参考值高 35 dBsv。 
如果不能肯定地将轴承状态评估为‘良好’，则警报值
应比测量到的参考值高 25 dBsv。 

未进行参考测量的情况下：
如果无法实施参考测量，请使用以下列线图来确定警
报值：

列线图在设置警报值时仅供参考，且仅适用于标准机
器。例如轴承型号的不同、静态与动态荷载或信号或信
号衰减等都可能导致产生偏差。 

转速 [rpm] 

轴
承

内
直

径
 [

m
m

] 

警报值 [dBsv]15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70 75

10

18

32

56

100

180

320

560

1000

3,2

5,6

10 18 32 56 100

160

320

560

1000

1800

3200

5600

10000

18000

32000

56000

dB sv

小心！

例：
直径	 = 100 mm
转速	 = 1000 rpm 
=> 警报值	= 53 dBsv 

‘空’

‘空’


提示
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2. 在旋转开关‘Delay Time（延时）’上设置适当的警报/
警告输出延时。

3. 将设置值记录在测量报告（参见附件）中。也请记下 OK
继电器在发出警报和发生故障时是否触发，或者仅在发
生故障时触发（参见第 11 页）。

根据经验，这里所描述的警告与警报边界值设置方法适
用于绝大多数机器。 
但 在 个 别 情 况 下 可 能 需 要 使 用 其 它 的 设
置 值，PRÜFTECHNIK对其正确性不承担任何责任。


提示
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dBsv = Y + 警报值 - 20

冲击脉冲值（单位：dBsv） = 参数 Y + 所设置的警报值 - 
20。

例：
所设置的警报值： 	 50 dBsv
测量到的电平：	 10 mA	 =>  Y = 11
所求 
冲击脉冲值（单位：dBsv）11 + 50 - 20 = 41 

• 电流 I = 4mA 时，冲击脉冲值等于 0 dBsv。
• 如果所设置的警报值小于 25 dB，那么当电流 I =

5mA 时，冲击脉冲值等于1 dBsv。
警报值设为更大值时，适用：dBsv= -24 + 警报
值。

• 断路时，电平降至 0 mA。

计算冲击脉冲电平的完整公式为：

dBsv = 警报电平 + 20 * log((电流-4mA)/16mA)

信号电平[mA]与冲击脉冲值[dBsv]之间的关联

	mA 6	 7	 8	 10	 12	 14	 16	 18	 20

Y	 2	 5	 8	 11	 14	 16	 18	 19	 20
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信号测量

通过电缆区段内的屏形绝缘件（例如 VIB 93036F）并借助
于便携式振动测量仪（例如 VIBROTIP）测量信号电平。

TNC/TNC 屏形绝缘件：为了将其与接收器相连接，须
使用附加电缆 (2xTNC)。

屏形绝缘件须电绝缘安装。

VIBROTIP 仅能测量由标准模块 (VIB 5.7..I) 进行处理
的信号。

传动机构 & ‘低速转子’ (VIB 5.7..G & VIB 5.7..L): 
可用 PRUFTECHNIK 测量仪器（VIBSCANNER 以及 
VIBXPERT）或其他生产商生产的测量仪器检测信号。
请使用电流前置放大器 (VIB 8.749) 将接收器电流信号
转换为电压信号。  

如果 VIBREX 与测量装置的频率范围不同，则测量值无
法比较。

连接至接
收器

TNC/TNC 屏形绝缘件 VIB 
93036 F

VIBREX

VIBROTIP

电缆 (TNC/QLA) 
VIB 8.618-1,5

信号测量 


提示
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故障查找与排除

在打开壳体并在其中进行作业前，请先将 VIBREX 从电
源上断开。

故障：	 LED‘Power（电源）'灯在连接电源电压后亮
起。

原因 1：	 电源连接有误。
解决方案：	检查连接，必要时重新连接。 

原因 2：	 主板上的细熔丝损坏。
解决方案：	拆出左侧模块（参见第 38 页），更换保险丝（

细熔丝，可承受 160 mA 电流）。 

故障查找与排除

故障：	 LED‘open’（断路）灯亮起。
原因：	 至接收器的信号区间中断。 
解决方案： 	检查接收器接口与 VIBREX 壳体中端子排接

口。 

故障：	 LED‘short’（短路）灯亮起。
原因：	 接收器或电缆短路。
解决方案： 	检查电缆，必要时更换电缆。检查接收器接

口，必要时修理该接口。

故障：	 参考测量：LED‘ALARM’（警报）灯不亮。 
原因 1：	 至接收器的信号区间中断。  
解决方案： 	检查接收器机器安装情况。
原因 2：	 机器不运行，或者运行得非常‘安静’。

故障：	 滚动轴承模块上的 LED‘WARN’（警告）灯
在设置警报值后亮起。

原因：	 轴承磨损、开始损坏或者缺少润滑。
解决方案：	不更改警报值，任轴承在警告范围内运转。  

小心！

细熔丝
（可承受 160 
mA 电流）

230 V ok 1 Alarm 1 ok 2 Alarm 2

Sensor 1 Sensor 2115 V

0 
V

PA 24
VD

C

A
-O

ut
1

A
-O

ut
2
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故障查找与排除

将模块拆出 
VIBREX 发货前，模块已组装完毕。假如您希望将模块拆
出，请按如下操作： 

1.断开 VIBREX 电源。

2. 取下壳盖。

3. 取下模块上的四个固定螺栓。

4. 小心地将模块抽出。

5	 插入更换的模块。

组装时需注意：	

小心地插入模块，不要使触针弯曲或损坏。 

6. 用螺栓将模块拧紧，重新盖上壳盖。

小心！
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端子图 
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技术数据
VIBREX主机
运行方式	 组合式滚动轴承/振动监测（单/双信道）

单一滚动轴承/振动监测（单/双信道）

插入部件	 1-2个模块

输入端	 1-2 个加速度接收器；电源：直流电源

输出端	 1 个警报继电器和一个自监测/警告 
（各模块）	 OK 继电器； 

1 个模拟电平输出端 (4-20 mA)

接通功率	 最大 3 A  250 V AC

电缆接口	 带杠杆接线端子的端子排

供电电压	 AC：115V/230V， 6VA 可转接； 50/60 Hz，或
DC：24V, <300 mA, 10-15% (IEC 93), 相应 AC、DC

过载	 变压器热熔断器与 
保护	 次级熔丝（可承受 160 mA 电流）

工作温度	 -10 °C 至 +60 °C

壳体 带透明盖板的 Macrolo 橡胶塑料，保护等级 II

保护方式	 IP 65（防尘、防射流水）

振动荷载	 < 50 ms-² （中间频率：）60 Hz；带宽：100 Hz)

尺寸	 200 mm x 120 mm x 77 mm (长 x 宽 x 高）

外部保护装置 选装（需要带外部保护装置的接收器和何时的安全防护
栏）

信号分析	 通过 mV 输出端 

mV 输出端规格
输出端	 直接传感器信号（自 HW 2.10 起缓冲，100 欧姆）
传输	 1.0   mVeff./ms-² (= 10 mV/g)；标准接收器（敏感度：1µA/

ms-2)
5.35 mVeff./ms-² (= 52 mV/g)；‘低速转子接收器（敏感度
5.35 µA/ms-2)
10.2 mVeff./ms-² (= 100 mV/g)；ICP 接收器 

频率走势	 与接收器频率走势相符

滚动轴承模块 VIB 5.756
测量值	 冲击脉冲（最大值） [dBsv]用于对滚动轴承进行评估

测量范围	 20 至 79 dBsv 可逐次调节 1 dBsv			
接收器	 加速度接收器	 1.00 µA/ms-2

警报/警告边界值 可在 20 至 79 dB 之间设置sv ；1dBsv为一级
警告输出端	 警告边界值固定设为‘Alarm’（警报）值 -15 dBsv	
警报/警告	 可在 5 s 至 50 s 之间设置；每 5 s 为一级
延时

显示	 5 个 LED 灯：警报、警告、短路、断路和电源

电平输出端	 4 - 20 m，模拟；与主机相连接
	
工作电压	 18 - 30 VDC

最大电流	 约 35 mA

可询问订购特殊型号

附件
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振动模块 VIB 5.755
测量值  有效振动速度

频率范围	
VIB 5.755 I/S/ICP	 10 Hz - 1 kHz (ISO)
VIB 5.755 L	   1 Hz - 1 kHz（‘低速转子’，转速 > 60 rpm）
VIB 5.755 ML	   2 Hz - 1 kHz （‘低速转子’，转速 > 120 rpm）
VIB 5.755 G	   1 Hz - 3 kHz （‘传动机构’，转速 > 60  rpm）
VIB 5.755 GF	   2 Hz - 3 kHz （‘传动机构’，转速 > 120  rpm）	
VIB 5.755 GS	 10 Hz - 3 kHz （‘传动机构’，快速断开）
		
测量范围	 0至10 / 20 / 50 / 100  mm/s，可调节（标准）

0 至 60 / 120 / 300 / 600  mm/s，可调节 (VIB 5.755 IV)
0 至 200 / 400 / 1000 / 2000  mm/s，可调节(VIB 5.755 
IH) 

接收器	 加速度接收器	 1.00 µA/ms-2

“-”， 用于‘低速转子’	 5.35 µA/ms-2

ICP 加速度接收器	 100 mV/g

警报/ 警报/警告边界值 可按测量范围终值的百分比
警告输出端	 进行设置；从 10% 至 100%，每 10% 为一级
	
警报/警告	 可在 5 至 50 s 范围内进行设置，每 5 s 为一级
延时	 从 50 至 500 ms（快速断开）；每 50 ms 为一级 

显示	 5 个 LED 灯：警报、警告、短路、断路和电源
电平输出端	 4 - 20 m，模拟；与主机相连接

工作电压	 18 - 30 VDC

最大电流	 约 35 mA

ICP 模块 (VIB 5.755 ICP)
  ICP 电流	 5.8 mA - 8.3 mA
  传感器电源	 24 V ± 5%
  AC信号输出端上最大振幅	 50g

加速度模块 VIB 5.757
测量值  有效振动加速度

频率范围	
  VIB 5.757 G	 2 Hz - 20 kHz 
  VIB 5.757 R 500 Hz - 20 kHz 

测量范围	
  VIB 5.757G 0 至 60、120、300、600 m/s² 可调节
  VIB 5.757R 0 至 200、400、1000、2000 m/s² 可调节

接收器	 加速度接收器	 1.0 µA/ms-2 
最大电缆长度500 m

警报/	 可个性化设置，逐次调节，每次调节 10%
警告边界值	

警报/警告	 5 s 至 50 s，可调节 
延时

显示	 5 个 LED 灯：警报/警告状态、短路、断路和电源

模拟输出端	 4-20 mA，与主机相连接

工作电压	 18 - 30 VDC

最大电流	 约 35 mA
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尺寸
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测量报告
这两个表格可帮助您记录对模块进行的设置并存档。如果不
小心更改了设置，可根据表格将模块重置为初始值。

复制本页并剪下测量报告

振动模块* /
加速度模块

参考值：	 [%]	 [mm/s] / [m/s²]

vmax./ amax.:		 [mm/s] / [m/s²]

警报：	 [%]	 [mm/s] / [m/s²]

警告：	 [%]	 [mm/s] / [m/s²]

延时：	 [s] [ms]

日期：

签名：

 

轴承模块

参考值：					 [dBsv]

警报：					 [dBsv]

延时：					 [s]

OK 继电器：	 OK/警告		 OK

日期：

签名：

 

* 未涉及内容请划掉

附件
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VIBREX 模块：应用举例 

VIB 5.755G 
频率范围：1 Hz - 3 kHz
测量范围终值：100 mm/s
测量值：有效振动速度 (RMS)
标准接收器*:VIB 6.127/VIB 6.107 (5.35µA/ms-2)

应用举例：在低速运转机器上对传动机构进行监测。通过设
置较高的频率上限值，也能够对快速运转的传动机构输入侧
上的齿轮啮合频率进行监测。 

提示：该模块不能作为‘Slave’（副机）在单信道监测中
与滚动轴承模块 VIB 5.756 I  组合，因为这两个模块的接收
器型号不同。 

VIB 5.755 GF
频率范围：2 Hz - 3 kHz
测量范围终值：100 mm/s
测量值：有效振动速度 (RMS)
标准接收器*:VIB 6.122R/VIB 6.102R(1 µA/ms-2)

应用举例：在低速与中快速运转的机器上对传动机构进行监
测。通过设置较高的频率上限值，也能够对快速运转的传动
机构输入侧上的齿轮啮合频率进行监测。 

提示：该模块可作为‘Slave’（副机）在单信道监测中与
滚动轴承模块 VIB 5.756 组合，因为这两个模块的接收器型
号相同（组件包 VIB 5.765 GF）。

VIB 5.755 GS
频率范围：10 Hz - 3 kHz
测量范围终值：100 mm/s
测量值：有效振动速度 (RMS)
标准接收器*:VIB 6.122R/VIB 6.102R(1 µA/ms-2)

应用举例：对低速运转的碟式精制机进行振动监测。利用该
模块可为继电器输出端触点设置较短延时（50 - 500 ms，
标准：5-50s）

提示：精制机皮带齿轮转速（单位：Hz）与齿数的乘积应
在 3 kHz 的范围内。

附件

*其他接收器作为选装件



V
IBREX 01.2009

47
附件

VIB 5.755 I
频率范围：10 Hz - 1 kHz
测量范围终值：100 mm/s
测量值：有效振动速度 (RMS)
标准接收器*:VIB 6.122R/VIB 6.102R(1 µA/ms-2)

应用举例：根据 ISO 10816-3 在快速运转的机器上进行振
动监测（>600 rpm）。 

提示：该模块可作为‘Slave’（副机）在单信道监测中与
滚动轴承模块 VIB 5.756 I 组合，因为这两个模块的接收器
型号相同（组件包 VIB 5.765 I)。

VIB 5.755 ICP
频率范围：10 Hz - 1 kHz
测量范围终值：100 mm/s
测量值：有效振动速度 (RMS)
接收器：ICP接收器（例如VIB 6.172 ICP），其 

传递系数 = 	 100mV/g 
电源	 =	 2-10mA DC 

应用举例：根据 ISO 10816-3 在快速运转的机器上进行振
动监测（>600 rpm）。 

提示：该模块仅在 ICP 接收器专用 VIBREX 主机 (VIB 5.753 
ICP) 应用，且仅通过上述规格的 ICP 接收器驱动。

VIB 5.755 IH
频率范围：10 Hz - 1 kHz
测量范围终值：2000 mm/s
测量值：有效振动速度 (RMS)
标准接收器*:VIB 6.122R/VIB 6.102R(1 µA/ms-2)

应用举例：在振动值非常高的机器、例如振动筛上进行振动
监测。 

提示：该模块可作为‘Slave’（副机）在单信道监测中与
滚动轴承模块 VIB 5.756 I 组合，因为这两个模块的接收器
型号相同（组件包 VIB 5.765 I)。

*其他接收器作为选装件
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*其他接收器作为选装件

VIB 5.755 IS
频率范围：10 Hz - 1 kHz
测量范围终值：100 mm/s
测量值：有效振动速度 (RMS)
标准接收器*:VIB 6.122R/VIB 6.102R(1 µA/ms-2)

应用举例：根据ISO 10816-3在快速运转的机器（>600 
rpm）上进行振动监测。利用该模块可为继电器输出端触点
设置较短延时（50 - 500 ms，标准：5-50s）

提示：该模块可作为‘Slave’（副机）在单信道监测中与
滚动轴承模块 VIB 5.756 I 组合，因为这两个模块的接收器
型号相同（组件包 VIB 5.765 I)。

VIB 5.755 IV
频率范围：10 Hz - 1 kHz
测量范围终值：600 mm/s
测量值：有效振动速度 (RMS)
标准接收器*:VIB 6.122R/VIB 6.102R(1 µA/ms-2)

应用举例：制药工业中，在振动搅拌机上进行振动监测。
振动搅拌机以正确比例混合药物的不同成分。在这一应用
中，VIBREX 通过 4-20mA 输出端与过程控制系统相连接。
如果搅拌机中的填充高度下降，则会改变混合比例， 由 
VIBREX 报告给控制系统的振动电平也会改变。因此应将搅
拌机重新设置在正确的振动电平上。 

提示：较高的振动电平对接收器与电缆的安装有较高的要
求。
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VIB 5.755 L
频率范围：1 Hz - 1 kHz
测量范围终值：100 mm/s
测量值：有效振动速度 (RMS)
标准接收器*:VIB 6.127/VIB 6.107 (5.35µA/ms-2)

应用举例：在运转速度非常低的机器、例如冷却塔风机、混
合器、搅拌器上进行振动监测。

提示：该模块不能作为‘Slave’（副机）在单信道监测中
与滚动轴承模块 VIB 5.756 I  组合，因为这两个模块的接收
器型号不同。 

VIB 5.755 ML
频率范围：2 Hz - 1 kHz
测量范围终值：100 mm/s
测量值：有效振动速度 (RMS)
标准接收器*:VIB 6.122R/VIB 6.102R(1 µA/ms-2)

应用举例：根据 ISO 10816-3 在中快速与低速运转的机器
（>120 rpm）上进行振动监测。 

提示：该模块可作为‘Slave’（副机）在单信道监测中与
滚动轴承模块 VIB 5.756 I 组合，因为这两个模块的接收器
型号相同（组件包 VIB 5.765 ML）。

*其他接收器作为选装件
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VIB 5.756 I
测量范围终值：79 dBsv
测量值冲击脉冲 [dBsv]
标准接收器*:VIB 6.122R/VIB 6.102R(1 µA/ms-2)

应用举例：按照冲击脉冲法对滚动轴承进行监测。

VIB 5.757 G
频率范围：2 Hz - 20 kHz
测量范围终值：600 m/s²
测量值：有效振动加速度 (RMS)
标准接收器*:VIB 6.122R/VIB 6.102R(1 µA/ms-2)

应用举例：在快速运转的传动机构（涡轮传动机构、压缩
机）上进行状态监测。 

VIB 5.757 R
频率范围：500 Hz - 20 kHz
测量范围终值：2000 m/s²
测量值：有效振动加速度 (RMS)
标准接收器*:VIB 6.122R/VIB 6.102R(1 µA/ms-2)

应用举例：对快速运转的精制机皮带轮进行监测。 

这些加速度模块可作为‘Slave’（副机）在单信道监
测中与滚动轴承模块 VIB 5.756 I 组合，因为这两个模
块系列的接收器型号相同。

附件

*其他接收器作为选装件
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一致性声明
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